PROJET 3 


Introduction du projet: 


Nous allons présenter un projet de barrière automatique qui 
sert à controler un parking pour ne pas dépasser sa 
capacité de stationnement. 

Les voies d'entrée et de sortie sont placés à deux endroits 
distincts. 

L'entrée est conditionnée par l’existance d'une place 
disponible(feu vert:acces autorisé.feu rouge:acces interdit) 
Le parking est équipé par un système de détection des 
véhicules entrants et sortants et d'un afficheur positionné а 
l'entrée de parking qui affiche le nombre de places 
disponibles. 


On а besoin de: 


-ouvrir et fermer l'accès du parking 
automatique. 

-conditionner l'accès du parking par l'existance 
d'une place disponible. 

-prévoir la possibilité de controler manuellement 
l'ouverture et la fermeture de la barrière a 
travers un bouton poussoir. 


Solution:installer à l'entrée de parking une 
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Grafecet de point de vue de système : 


Attendre | 


Presence d'un véhicule 


Lever la barrière 
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Abaisser la barrière 


Barrière abaissée 


GRAFFCET de point de vue 
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y dessin d'ensemble: 
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NB:ce sont les tailles réelles du barrière automatique. 
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